
                                                                                                       

X70GO SLAM Laser Scanner 
La nouvelle ère du scannage hybride 

Le X70GO est un appareil de reconstruction de modèles 3D en temps réel, 
intégrant un module de navigation inertielle, un ordinateur haute 
performance et un système de stockage. Équipé d'une tête rotative à 360° et 
de l'algorithme SLAM, il génère des données de nuage de points haute 
précision. 

 

Une caméra visible de 12 MP fournit des informations de texture, tandis 
qu'une caméra visuelle garantit un aperçu en temps réel amélioré via 
l'application GOapp. Les résultats de cartographie sont générés 
instantanément à l'intérieur du scanner, juste après le scan. Vous pouvez 
choisir de les colorer et d'améliorer leur précision avec le logiciel de post-
traitement GOpost. Le X120GO dispose d'une conception structurelle 
intégrée avec un système de contrôle et de stockage intégrés, ainsi que des 
batteries lithium remplaçables. Après avoir appuyé sur le bouton de 
démarrage, l'appareil commence immédiatement à fonctionner, rendant la 
collecte de données plus efficace et pratique. 

Vous pouvez gérer vos nuages de points au bureau avec nos logiciels Cube-
3Det Stonex Reconstructor ou utiliser PointCab. Grâce à la collaboration 
entre Stonex et PointCab, vous pouvez traiter les données du X120GO avec 
ce logiciel. 
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